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ฮอนดา ย่ีหอท่ีรูจักโดดเดน ผานรถยนตสวนบุคคล เปนอยางดี "อาซิโม" 
เจาหุนยนตท่ีมีลักษณะเคลื่อนไหวใกลเคียงมนุษยมากที่สุด ก็ไดรับการ
กลาวขาน คร้ังนี้ ฮอนดา ยังทําการทดลองอุปกรณชวยเดิน รุนใหม ในการ
รองรับน้ําหนักตัว เพื่อลดการถายน้ําหนักลงบนขาของผูใชงาน ขณะเดิน
ข้ึน-ลงบันได และการยอตัว กาวไปอีกข้ันหนึ่ง 

สําหรับอุปกรณชวยเดินรุนใหมท่ีมีระบบชวยรองรับน้ําหนักตัว จะลดการรับ
น้ําหนักของกลามเนื้อขา และขอตอ สะโพก หัวเขา ขอเทา ใหรองรับ
น้ําหนักตัวบางสวนของผูใชงาน เปนอุปกรณชวยเดินรุนใหมท่ีมีโครงสราง
เรียบงาย ประกอบดวย ท่ีรองนั่ง โครงอุปกรณ และรองเทาสวมใสงาย 
เพียงสวมรองเทา และยกปรับที่รองนั่งใหอยูในตําแหนงเหมาะสม 
 

นอกจากนี้ยังมีกลไกท่ีสงแรงพยุงตัวไปยังตําแหนงจุดศูนยถวงของ
ผูใชงาน และสามารถควบคุมแรงพยุงตัวใหเคลื่อนไหวไปพรอมกัน
กับขา ดวยนวัตกรรมที่ฮอนดาเชี่ยวชาญ 2 ประการ คือ ทําให
อุปกรณชวยเดินรุนใหม สามารถชวยใหผูใชงานมีทาทาง
เคลื่อนไหวไดหลากหลายอยางเปนธรรมชาติ 

อุปกรณชวยเดินนี้ ฮอนดาเริ่มวิจัยมาตั้งแต พ.ศ.2542 เพื่อชวยให
ผูคนสามารถเดินหรือเคลื่อนไหวอยางสะดวกยิ่งข้ึน พัฒนาศาสตร
ความรูท่ีใชในการพัฒนาอุปกรณชวยเดินจากการศึกษาการเดินของ
มนุษย ผานการวิจัยและพัฒนาหุนยนตคลายมนุษย นั่นคือ อาซิโม 

การวิจัยนี้ดําเนินโดยศูนยวิจัยเทคโนโลยีข้ันพื้นฐาน (Fundamental Technogogy Research Center) ของ
บริษัท ฮอนดา อาร แอนด ดี ในเมืองวาโกะ จังหวัดไซตามะ ประเทศญี่ปุน โดยเริ่มทดสอบอุปกรณชวยเดินที่
โรงงานในเมืองซายามะ ในเดือนพฤศจิกายนนี้ เพื่อประเมินประสิทธิภาพของอุปกรณทดลองชวยเดินที่มีระบบ
รองรับน้ําหนักตัว 

สําหรับคุณลักษณะของอุปกรณสําคัญ โดยอุปกรณชวยเดินแบบนั่งท่ีสะดวกตอการใชงานนี้ นับตั้งแตสวมใสงาย
เพื่อสวมรองเทา ยกปรับที่รองนั่งใหอยูในตําแหนงเหมาะสม โดยไมตองรัดเข็มขัดติดกับลําตัวของผูใชงาน และ
เคลื่อนไหวไดแคลวคลอง ดวยโครงอุปกรณท่ีใชพื้นที่ระหวางขาเพียงเล็กนอย 

การรองรับน้ําหนักตัว ใชแรงจากมอเตอรยกท่ีรองนั่งท่ีเปนโครงเชื่อมตอระหวางรองเทาและที่รองนั่ง ใหโคงงอ
และยืดขยายได เชนเดียวกับหัวเขา สงผลใหการรับน้ําหนักของกลามเนื้อขา ขอตอ สะโพก หัวเขา ขอเทาลดลง 
ฮอนดายังพัฒนากลไก ชวยใหท่ีรองนั่งและโครงอุปกรณรองรับตามการเคลื่อนไหวของรางกายและขา มีการสง
แรงพยุงไปยังตําแหนงจุดศูนยถวง เชนเดียวกับขามนุษย ทําใหรองรับการเคลื่อนไหว และทาทางที่หลากหลาย 
ในการเดินขึ้น-ลงบันไดและการยอตัว 

ท้ังการควบคุมแรงพยุงอยางเปนธรรมชาติ ท้ังขาซายและขาขวาผานการควบคุมของมอเตอรสองตัวที่ไดรับขอมูล
จากเซ็นเซอรซ่ึงฝงอยูในรองเทาของอุปกรณชวยเดิน 

เปนการทดสอบที่เห็นประสิทธิภาพ แมจะยังไมเต็ม 100% แตก็ใหความหวังแกคนจํานวนมากทีเดียว 
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