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กองสอบเทียบเคร่�องม่อวัด้

ปััจจุบััน เทุคโนโลยีมีีคว�มีก��วหน��อย่�งมี�ก มีนุษย์จึงได้�พัฒน�รัะบับัปััญญ�ปัรัะด้ิษฐ์์ (Artificial  
Intelligence : AI) เพ่�อเข์��มี�ช่่วยให�ก�รัด้ำ�เนินช่ีวิติข์องมีนุษย์มีีคว�มีสูะด้วกสูบั�ย และสูรั��งคว�มีปัลอด้ภัย
ในก�รัด้ำ�เนินช่ีวิติ โด้ยเฉพ�ะอย่�งยิ�งเทุคโนโลยีข์องปััญญ�ปัรัะด้ิษฐ์์ในก�รัสูรั��งนวัติกรัรัมีรัถยนติ์ข์ับัเคล่�อน
อัติโนมีัติิ

 ยานยนตอ์ตัโนมตั ิ(Autonomous Vehicle) นบัเปิน็หนึ�ง

ในเทคโนโลยทีี�เขา้มาตอบโจัทย์การิใชช้วีติปิริะจัำวนั โดียริะบบ

ดีังกล่าว เป็ินการิพี่้ดีถึ่งยานพี่าหนะที�ติดีตั�งริะบบอัตโนมัติ 

ในการิขบัขี�และสามาริถ่ส่�อสาริกบัยานยนตอ์่�นไดี ้โดีย Society 

of Automotive Engineers International (SAE) ไดี้กำหนดี

ริะดัีบขั�นของการิพัี่ฒนาริะบบอัตโนมัติของยานพี่าหนะไว้ 

6 ริะดีับ ดีังแสดีงในริ้ปิที� 1 ตั�งแต่ในริะดัีบที�มนุษย์ทำหน้าที� 

ในการิขบัขี�ไปิจันถึ่งริะบบที�ริถ่ยนตท์ำงานอยา่งอสิริะเตม็ริป้ิแบบ 

ซึ่ึ�งการิแบ่งริะดัีบของริะบบอัตโนมัตใินริถ่ยนต์ถ้่กกำหนดีไว ้ดีงันี�

“ยานยนต์อัตโนมัติ”“ยานยนต์อัตโนมัติ” 
อนาคตแห่งระบบยานยนต์
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Level 0
No Automation 
ริถ่ยนต์จัะไม่มีริะบบที�
ช่วยในการิขับริถ่ยนต์
แบบอัตโนมัติ ทุกการิ
ขับขี�มนุษย์ทำหน้าที�ใน
การิควบคุมทั�งริะบบ

Level 1
Driver Assistance 
ริถ่ยนต์จัะใส่ความสามาริถ่
เริ่�องการิช่วยขับริถ่อย่างน้อย 
1 อย่าง หริ่อมากกว่า เช่น 
ริะบบควบคุมความเริ็วริถ่ 
และ Parking Sensor

Level 3
Conditional Automation
ริถ่ยนต์ที�ริะดีับนี�มีความสามาริถ่
ขับเคล่�อนเองไดี้แต่คนมนุษย์
ผ้้ขับขี�จัะต้องพี่ริ้อมที�จัะเข้า
ควบคุมริถ่ในกริณีีที�มีความจัำเปิ็น

Level 5
Full Automation
ริะบบอัตโนมัติดีำเนิน
งานขับริถ่ทั�งหมดีภัายใต้
เง่�อนไขเทียบเท่ากับการิ
ขับริถ่โดียมนุษย์

Level 4
High Automation
ริะบบอัตโนมัติดีำเนินการิขับริถ่
และตริวจัสอบสภัาพี่แวดีล้อม
ในการิขับขี� โดียไม่ต้องอาศัย
การิควบคุมของมนุษย์ แต่สามาริถ่
ทำงานเฉพี่าะในสภัาพี่แวดีล้อม
และเง่�อนไขที�กำหนดีไว้เท่านั�น

LEVELS OF DRIVING AUTOMATION
Level 2
Partial Automation 
ริะบบอัตโนมัติสามาริถ่ทำหน้าที�
ในการิขับขี�ไดี้ส่วนหนึ�ง แต่มนุษย์
ผ้้ขับขี�เปิ็นผ้้สังเกตการิณี์สภัาพี่
แวดีล้อมและเปิ็นผ้้ทำหน้าที�
ในการิขับขี�เปิ็นส่วนใหญ่

ร่ปที� 1 ระด้ับข้ั�นข้องการพัฒนาระบบอัตโนมัติข้องยานพาห่นะ
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เทคโนโลยีีหลักในการ้สร้้างร้ถยีนต์ขึ้ับเคลื�อน
อัตโนมัติ
 ริถ่ยนต์ขับเคล่�อนอัตโนมัตินั�นเปิ็นนวัตกริริมที�บ้ริณีาการิ

เทคโนโลยี 4 อย่างเข้าดี้วยกัน ไดี้แก่ 

 1.  Computer Vision ทำหน้าที�เสมอ่นตาของริถ่ที�ทำให้

ริถ่ยนต์นั�นรัิบริ้้สิ�งแวดีล้อมริอบ โดียมีการิใช้เทคโนโลยี 

กล้องถ่่ายภัาพี่ คล่�นเสียง เริดีาริ์ หริ่อเลเซึ่อริ์ ดีังแสดีงในริ้ปิที� 2

 2.  Deep Learning ทำหน้าที�เป็ินสมองของริถ่ยนต์ 

ไริ้คนขับ โดียจัะทำการิวิเคริาะห์สภัาพี่ท้องถ่นนทั�งหมดี เช่น  

ริถ่ขบัตริงเลนหริอ่ไม ่การิริะบปุิา้ยจัริาจัริและสัญญาณีไฟูจัริาจัริ 

การิตริวจัจับัผ้ใ้ชท้างเทา้ และอ่�น ๆ  อกีมากมาย ซึ่ึ�งในสว่นนี�เปิน็

พี่่�นฐานของการิตัดีสินใจักริะทำใดี ๆ ของริถ่ ดีังแสดีงในริ้ปิที� 3

 3.  Robotic ทำหน้าที�แปิลงจัากคำสั�งที�ปิริะมวลผลมา 

ในร้ิปิของสัญญาณีไฟูฟู้า ให้กลายเปิ็นคำสั�งที�ใช้กับเคริ่�องยนต์

และส่วนต่าง ๆ ของริถ่ ซึ่ึ�งถ่่อว่าเปิ็นส่วนที�สำคัญยิ�ง

 4.  Navigation ทำหน้าที�นำทางเปิ็นทั�งส่วนหนึ�งของ 

การิวิเคริาะห์สภัาพี่แวดีล้อมจัากข้อม้ลแผนที� การิปิริะมวลผล 

และการิตัดีสินใจัเส้นทางการิขับเคล่�อนของริถ่ยนต์

ปร้ะโยีชีน์ขึ้องการ้ใชี้ Autonomous Car
  เน่�องจัากยานยนต์อัตโนมัติถ้่กออกแบบให้ปิริะมวลผล

ดีว้ยริะบบ AI ผ้พ้ี่ฒันาริถ่ยนต์ไริค้นขับจังึเช่�อวา่ปิริะโยชน์สง้สดุี

ก็ค่อช่วยลดีอุบัติเหตุบนท้องถ่นนซึ่ึ�งมักเกิดีจัากมนุษย์ แล้วยัง

ช่วยแบ่งเบาภัาริะในชีวิตปิริะจัำวันของมนุษย์ไดี้อีกดี้วย เช่น 

การิขับขี�ของผ้้ส้งอายุเน่�องจัากข้อจัำกัดีทางร่ิางกาย ลดีริะยะ

เวลาในการิเดิีนทาง เพี่ริาะไม่จัำเป็ินต้องหยุดีพี่กัในการิเดิีนทาง 

เปิ็นต้น และยังทำให้การิขับขี�ริถ่ยนต์ถ่้กต้องตามกฎจัริาจัริ  

การิจัริาจัริไม่ติดีขัดี และเคล่�อนตัวอย่างเปิ็นริะเบียบ อีกทั�งยัง

มีปิริะโยชน์กับผ้้เดีินเท้าและผ้้ใช้ถ่นนที�ปิลอดีภััยมากยิ�งขึ�น  

จัากริะบบตริวจัจัับจัากยานยนต์อัตโนมัติที�ลดีความปิริะมาท

จัากผ้้ขับขี� นอกจัากนี� ยานยนต์อัตโนมัติยังช่วยลดีการิปิล่อย

มลพิี่ษได้ีอย่างมาก เพี่ริาะหากริถ่ทุกคันใช้ริะบบอัตโนมัติ  

จัะลดีอุบตัเิหตุ การิจัริาจัริก็ไมติ่ดีขดัี ทำให้การิปิล่อยมลพิี่ษจัาก

เคริ่�องยนต์ลดีลง แต่ถ่้าริถ่ติดี จัะทำให้ต้องใช้เวลาบนท้องถ่นน

มากขึ�น และปิล่อยมลพี่ิษมากขึ�น

ร่ปที� 2 การทำงานข้องกล้องถ้�ายภาพ คล่�นเสียง เรด้าร์ ห่ร่อเลเซอร์ข้อง
รถ้ยนต์ข้ับเคล่�อนอัตโนมัติ

ร่ปที� 3 การวิเคราะห่์สภาพท้องถ้นนด้้วยระบบ AI 
ข้องรถ้ยนต์ข้ับเคล่�อนอัตโนมัติ
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