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 ย์านยนต่์อัต่โนมัติ่ไร้คนขับั (Autonomous Vehicles : AVs) 

กิำลงัปฏิวัิต่อุิต่สิ่าหกิรรมยานยนต์่ ดว้ยความสิ่ามารถในกิารขับัเคล่�อน

ได้ด้วยต่นเองโดยไม่ต้่องมก่ิารแที่รกิแซึ่งจากิมนษุย์ เพ่�อให้แน่ใจว่ายานยนต์่

ไรค้นขบััมค่วามปลอดภัยัและเชี่�อถอ่ได ้จง่จำเปน็ต่อ้งมอ่ปุกิรณบ์ันัที่ก่ิ

ข้อมูลสิ่ภัาพกิารขับัข่�ท่ี่�สิ่ามารถบัันท่ี่กิข้อมูลสิ่ำคัญท่ี่�เก่ิ�ยวข้องกัิบั 

กิารที่ำงานของยานยนต่ไ์ดอ้ยา่งแมน่ยำ อปุกิรณบั์ันท่ี่กิขอ้มลูกิารขบััข่�

เหล่าน่�ที่ำหน้าท่ี่�คล้ายกิับักิล่องดำที่่�ใชี้ในเคร่�องบัิน ซึ่่�งบัันที่่กิข้อมูล

สิ่ภัาพกิารบัินเพ่�อกิารสิ่่บัสิ่วนหาสิ่าเหตุ่ของอุบััต่ิเหตุ่

 กิารเดินที่างโดยสิ่ารที่างอากิาศในปัจจุบัันม่ความปลอดภััยมากิ

เพราะม่กิารพัฒนาอุปกิรณ์และระบับัความปลอดภััยต่่าง ๆ รวมถ่ง 

กิฎระเบั่ยบัต่่าง ๆ ท่ี่�นักิบิันและลูกิเร่อต่้องปฏิิบััต่ิอย่างเคร่งครัด 

เพ่�อป้องกิันอุบััต่ิเหตุ่ที่่�อาจจะเกิิดข่�น กิารพัฒนาที่ั�งหมดน่�เกิิดข่�นจากิ

กิารศ่กิษาวิเคราะห์ข้อมูลกิารสิ่่บัสิ่วนหาสิ่าเหตุ่ของอุบััต่ิเหตุ่ต่่าง ๆ 

ที่่�เกิดิข่�นในอดต่่และหาวิธ่กิารเพ่�ออุดช่ีองโหว่ที่่�เป็นสิ่าเหตุ่ของอุบัติั่เหตุ่

ที่่�เกิิดข่�น ซึ่่�งอุปกิรณ์สิ่ำคัญในกิารเก็ิบัรักิษาข้อมูลสิ่ถานะกิารบิันและ

กิารควบัคุมกิารบิันต่่าง ๆ รวมถ่งเสิ่่ยงในห้องนักิบัินที่่�ติ่ดต่่อส่ิ่�อสิ่าร

ระหว่างนักิบัินกิับันักิบัินผู้ชี่วยและกิับัหอบัังคับักิารบัิน ที่่�ม่ชี่�อเร่ยกิว่า 

Flight Data Recorder และ Cockpit Voice Recorder ที่่�ถูกิบัรรจุ

ในกิล่องนิรภััยสิ่่สิ่้มที่่�ที่นต่่อแรงกิระแที่กิและความร้อนที่่�เรามักิจะ 

เร่ยกิกิันว่า “กิล่องดำ” จ่งเป็นสิ่ิ�งจำเป็น และเป็นสิ่ิ�งแรกิที่่�ต่้องค้นหา

ให้พบัภัายใต่้เศษซึ่ากิเคร่�องบัินที่่�ประสิ่บัอุบััต่ิเหตุ่



ภิาพท่� 2 ลักษณะต่าง ๆ ของการบัน้ทึกข้อมูลสภัาพการขับขี�ยาน้ยน้ต์อัตโน้มัติตามมาตรฐาน้ IEEE 1616

ยาน้ยน้ต์อัตโน้มัติไร้คน้ขับและอ้บัติเหต้ที�อาจัเกิดขึ้น้

การพ่วิงต่ออ้ปกรณ์ต่าง ๆ ภัายใน้ยาน้ยน้ต์อัตโน้มัติ

เข้ากับอ้ปกรณ์บัน้ทึกข้อมูลสภัาพการขับขี�

วารสารกรมวิทยาศาสตร์บริการ 27

 สิ่ำหรับัยานยนต่์อัต่โนมัต่ิที่่�เป็นเที่คโนโลย่อันที่ันสิ่มัยในปัจจุบััน แม้ว่า

ได้รับักิารพัฒนาข่�นบันพ่�นฐานของกิารช่ีวยผู้ขับัข่�ยานยนต์่ให้สิ่ามารถขับัข่�

ยานยนต่์ด้วยความปลอดภััย ไม่ว่าจะเป็นระบับักิารหยุดรถฉุกิเฉินอัต่โนมัต่ิ 

(Autonomous Emergency Braking System) หรอ่ระบับัช่ีวยรกัิษาช่ีองที่าง

เดนิรถ (Automated Lane Keeping System) หร่อระบับัควบัคมุความเรว็

อตั่โนมตั่ ิ(Autonomous Cruise Control) ที่่�ปัจจบุันัมต่่ดิต่ั�งในรถยนต์่รุน่ใหม่ ๆ 

ที่่�เราเรย่กิกินัว่าระบับั Advanced Driver Assistance System หรอ่ ADAS 

ระบับัช่ีวยขบััข่�อย่างปลอดภัยัเหล่าน่�ได้รบัักิารพฒันาต่่อยอดจนเป็นเที่คโนโลย่

ยานยนต์่อัต่โนมัต่ิไร้คนขับัในปัจจุบัันนั�น อย่างไรก็ิต่ามความเชี่�อมั�นและ 

กิารยอมรับัในความปลอดภัยัในกิารใช้ีงานยานยนต์่สิ่มัยใหม่น่�อาจยังเป็นที่่�กัิงวล

และสิ่งสัิ่ยของผูขั้บัข่� รวมถง่หน่วยงานที่่�กิำกัิบัดแูลความปลอดภัยับันท้ี่องถนน 

เชี่นเด่ยวกัิบักิารคมนาคมที่างอากิาศดังกิล่าวข้างต่้น อุบััต่ิเหตุ่บันที่้องถนน

สิ่ามารถเกิิดข่�นได้กิับัยานยนต่์อัต่โนมัต่ิหากิองค์ประกิอบัต่่าง ๆ ของสิ่าเหตุ่

ของอุบัตั่เิหต่เุกิดิข่�นสิ่อดคล้องพร้อมเพรย่งกินั เม่�อมอ่บุัตั่เิหต่เุกิดิข่�น เป็นสิิ่�งที่่�

จำเป็นอย่างยิ�งท่ี่�ข้อมูลสิ่ถานภัาพกิารขับัข่�ต่่าง ๆ ของยานยนต์่ในอุบััติ่เหตุ่

ที่กุิคนัต่อ้งม่ความครบัถว้นถกูิต่อ้งสิ่มบัรูณเ์พ่�อใหส้ิ่ามารถใชีใ้นกิารวเิคราะห์

ส่ิ่บัสิ่วนสิ่อบัสิ่วนสิ่าเหตุ่ของอบุัติั่เหต่นุั�น รวมถง่ใชีเ้ป็นหลกัิฐานในกิารตั่ดสิ่นิ

และช่ี�ต่วัผูท่้ี่�ต้่องรบััผดิชีอบัในความเสิ่ย่หายที่่�เกิดิข่�น ระบับัหรอ่อปุกิรณท์ี่่�ใชี้

ในกิารบัันท่ี่กิข้อมูลสิ่ภัาพกิารขับัข่�ของยานยนต์่อัต่โนมัต่ิ หร่อ “กิล่องดำ” 

สิ่ำหรบััยานยนต์่อตั่โนมตั่ ิจำเป็นต้่องมต่่ดิต่ั�งไว้ที่กุิคนั และระบับัที่่�ว่าน่�ต้่องได้

มาต่รฐานเพ่�อใหแ้นใ่จวา่ขอ้มลูต่่าง ๆ  มค่วามถกูิต้่องแมน่ยำ จดัเกิบ็ัอยา่งครบัถ้วนและปลอดภัยั มาต่รฐาน IEEE 1616-2018 Recommended 

Practice for Vehicular Data Recording Devices และ IEEE 1616.1-2023 Standard for Data Storage System for Automated 

Driving (DSSAD)

 มาต่รฐาน IEEE 1616 และ IEEE 1616.1 กิำหนดกิรอบักิารที่ำงานสิ่ำหรับัระบับักิารบัันที่่กิข้อมูลกิารขับัข่�ในยานยนต่์อัต่โนมัต่ิไร้คนขับั 

มาต่รฐานน่�ระบัุประเภัที่ของข้อมูลท่ี่�ต่้องบัันท่ี่กิ รวมถ่งวิธ่กิารบัันที่่กิ จัดเกิ็บั และเข้าถ่งข้อมูล มาต่รฐาน IEEE 1616 ชี่วยให้แน่ใจว่าข้อมูล 

กิารขับัข่�ที่่�ม่กิารบัันที่่กิม่ความสิ่อดคล้องและเชี่�อถ่อได้ ซึ่่�งชี่วยให้สิ่ามารถวิเคราะห์และสิ่่บัสิ่วนอุบััต่ิเหตุ่ได้อย่างม่ประสิ่ิที่ธิภัาพ
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ภิาพท่� 3 “กล่องดำ” สำหรับยาน้ยน้ต์อัตโน้มัติ

ไร้คน้ขับมาตรฐาน้ IEEE 1616
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 ประโยชีน์ของอุปกิรณ์หร่อระบับับัันที่่กิข้อมูลสิ่ภัาพกิารขับัข่� 

ในยานยนต่์อัต่โนมัต่ิน่�ม่ประโยชีน์มากิมาย ได้แกิ่

  กิารสิ่่บัสิ่วนอุบััต่ิเหตุ่ ข้อมูลที่่�บัันที่่กิไว้สิ่ามารถใชี้เพ่�อระบัุ

สิ่าเหตุ่ของอุบััต่ิเหตุ่และกิำหนดความรับัผิดชีอบัได้

  กิารปรับัปรุงความปลอดภััย กิารวิเคราะห์ข้อมูลกิารขับัข่�

สิ่ามารถช่ีวยระบุัพ่�นที่่�ที่่�ม่ความเส่ิ่�ยงและพัฒนามาต่รกิารเพ่�อลด 

ความเสิ่่�ยงได้

  กิารพฒันาเที่คโนโลย ่โดยขอ้มลูที่่�รวบัรวมไดส้ิ่ามารถใชีเ้พ่�อ

พฒันาและปรบััปรงุเที่คโนโลยย่านยนต่อ์ตั่โนมตั่ไิรค้นขบััได ้ซ่ึ่�งจะเปน็

ประโยชีน์ต่่อผู้พัฒนาและผลิต่ยานยนต่์สิ่มัยใหม่

  กิารประกัินภััย ข้อมูลกิารขับัข่�สิ่ามารถใชี้เพ่�อกิำหนด 

เบั่�ยประกิันภััยและประเมินความเสิ่่�ยงได้

 อนาคต่ของกิารบันัที่ก่ิข้อมูลกิารขับัข่� เน่�องจากิยานยนต์่อัต่โนมัต่ิ

จะกิลายเป็นเร่�องปกิต่ิมากิข่�น อุปกิรณ์บัันที่่กิข้อมูลกิารขับัข่�จ่งม่

บัที่บัาที่สิ่ำคัญในกิารรับัรองความปลอดภััยและความน่าเชี่�อถ่อของ

ยานยนต์่เหลา่น่� มาต่รฐาน IEEE 1616 และมาต่รฐานอ่�น ๆ  ที่่�เกิ่�ยวขอ้ง

จะยังคงม่กิารพัฒนาอย่างต่่อเน่�องเพ่�อให้แน่ใจว่าข้อมูลกิารขับัข่� 

ที่่�บัันที่่กิไว้ม่ความแม่นยำและม่ประโยชีน์สิู่งสิุ่ด


