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ภาพที่่� 1 “กล่่องดำ” ที่่�ใช้้กัับอากาศยาน

สรรสาระ
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	 ยานยนต์์อััตโนมััติิไร้้คนขัับ (Autonomous Vehicles : AVs) 

กำลังัปฏิวัิัติอุิุตสาหกรรมยานยนต์์ ด้ว้ยความสามารถในการขัับเคล่ื่�อน

ได้้ด้้วยตนเองโดยไม่่ต้้องมีีการแทรกแซงจากมนุษุย์์ เพื่่�อให้้แน่่ใจว่่ายานยนต์์

ไร้ค้นขับัมีีความปลอดภัยัและเชื่่�อถืือได้ ้จึึงจำเป็น็ต้อ้งมีีอุปุกรณ์บ์ันัทึึก

ข้้อมููลสภาพการขัับขี่�ท่ี่�สามารถบัันทึึกข้อมููลสำคััญท่ี่�เก่ี่�ยวข้้องกัับ 

การทำงานของยานยนต์ไ์ด้อ้ย่า่งแม่น่ยำ อุปุกรณ์บั์ันทึึกข้อ้มูลูการขับัขี่่�

เหล่่านี้้�ทำหน้้าท่ี่�คล้้ายกัับกล่่องดำที่่�ใช้้ในเครื่่�องบิิน ซึ่่�งบัันทึึกข้้อมููล

สภาพการบิินเพื่่�อการสืืบสวนหาสาเหตุุของอุุบััติิเหตุุ

	ก ารเดิินทางโดยสารทางอากาศในปััจจุุบัันมีีความปลอดภััยมาก

เพราะมีีการพััฒนาอุุปกรณ์์และระบบความปลอดภััยต่่าง ๆ รวมถึึง 

กฎระเบีียบต่่าง ๆ ท่ี่�นัักบินและลููกเรืือต้้องปฏิิบััติิอย่่างเคร่่งครััด 

เพื่่�อป้้องกัันอุุบััติิเหตุุที่่�อาจจะเกิิดขึ้้�น การพััฒนาทั้้�งหมดนี้้�เกิิดขึ้้�นจาก

การศึึกษาวิิเคราะห์์ข้้อมููลการสืืบสวนหาสาเหตุุของอุุบััติิเหตุุต่่าง ๆ 

ที่่�เกิดิขึ้้�นในอดีีตและหาวิิธีีการเพ่ื่�ออุุดช่่องโหว่่ที่่�เป็็นสาเหตุุของอุุบัติัิเหตุุ

ที่่�เกิิดขึ้้�น ซึ่่�งอุุปกรณ์์สำคััญในการเก็็บรักษาข้้อมููลสถานะการบิินและ

การควบคุมการบิินต่่าง ๆ รวมถึึงเสีียงในห้้องนัักบิินที่่�ติิดต่่อส่ื่�อสาร

ระหว่่างนัักบิินกัับนัักบิินผู้้�ช่่วยและกัับหอบัังคัับการบิิน ที่่�มีีชื่่�อเรีียกว่่า 

Flight Data Recorder และ Cockpit Voice Recorder ที่่�ถููกบรรจุุ

ในกล่องนิิรภััยสีีส้้มที่่�ทนต่่อแรงกระแทกและความร้้อนที่่�เรามัักจะ 

เรีียกกัันว่่า “กล่่องดำ” จึึงเป็็นสิ่่�งจำเป็็น และเป็็นสิ่่�งแรกที่่�ต้้องค้้นหา

ให้้พบภายใต้้เศษซากเครื่่�องบิินที่่�ประสบอุุบััติิเหตุุ



ภาพที่่� 2 ลัักษณะต่่าง ๆ ของการบัันทึึกข้้อมููลสภาพการขัับขี่่�ยานยนต์์อััตโนมััติิตามมาตรฐาน IEEE 1616

ยานยนต์์อััตโนมััติิไร้้คนขัับและอุุบััติิเหตุุที่่�อาจเกิิดขึ้้�น

การพ่่วงต่่ออุุปกรณ์์ต่่าง ๆ ภายในยานยนต์์อััตโนมััติิ

เข้้ากัับอุุปกรณ์์บัันทึึกข้้อมููลสภาพการขัับขี่่�
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	ส ำหรัับยานยนต์์อััตโนมััติิที่่�เป็็นเทคโนโลยีีอัันทัันสมััยในปััจจุุบััน แม้้ว่่า

ได้้รัับการพััฒนาขึ้้�นบนพื้้�นฐานของการช่่วยผู้้�ขับขี่่�ยานยนต์์ให้้สามารถขัับขี่่�

ยานยนต์์ด้้วยความปลอดภััย ไม่่ว่่าจะเป็็นระบบการหยุุดรถฉุุกเฉิินอััตโนมััติิ 

(Autonomous Emergency Braking System) หรืือระบบช่วยรักัษาช่่องทาง

เดินิรถ (Automated Lane Keeping System) หรืือระบบควบคุมุความเร็ว็

อัตัโนมัตัิ ิ(Autonomous Cruise Control) ที่่�ปััจจุบุันัมีีติดิตั้้�งในรถยนต์์รุ่่�นใหม่่ ๆ 

ที่่�เราเรีียกกันัว่่าระบบ Advanced Driver Assistance System หรืือ ADAS 

ระบบช่วยขับัขี่่�อย่่างปลอดภัยัเหล่่านี้้�ได้้รับัการพัฒันาต่่อยอดจนเป็็นเทคโนโลยีี

ยานยนต์์อััตโนมััติิไร้้คนขัับในปััจจุุบัันนั้้�น อย่่างไรก็็ตามความเชื่่�อมั่่�นและ 

การยอมรัับในความปลอดภัยัในการใช้้งานยานยนต์์สมัยใหม่่นี้้�อาจยัังเป็็นที่่�กัังวล

และสงสััยของผู้้�ขับขี่� รวมถึึงหน่่วยงานที่่�กำกัับดูแูลความปลอดภัยับนท้้องถนน 

เช่่นเดีียวกัับการคมนาคมทางอากาศดัังกล่่าวข้้างต้้น อุุบััติิเหตุุบนท้้องถนน

สามารถเกิิดขึ้้�นได้้กัับยานยนต์์อััตโนมััติิหากองค์์ประกอบต่่าง ๆ ของสาเหตุุ

ของอุุบัตัิเิหตุเุกิดิขึ้้�นสอดคล้้องพร้้อมเพรีียงกันั เม่ื่�อมีีอุบุัตัิเิหตุเุกิดิขึ้้�น เป็็นส่ิ่�งที่่�

จำเป็็นอย่่างยิ่่�งท่ี่�ข้้อมููลสถานภาพการขัับขี่�ต่่าง ๆ ของยานยนต์์ในอุุบััติิเหตุุ

ทุกุคันัต้อ้งมีีความครบถ้ว้นถูกูต้อ้งสมบูรูณ์เ์พื่่�อให้ส้ามารถใช้ใ้นการวิเิคราะห์์

สืืบสวนสอบสวนสาเหตุุของอุบุัติัิเหตุนุั้้�น รวมถึึงใช้เ้ป็็นหลักัฐานในการตััดสินิ

และชี้้�ตัวัผู้้�ท่ี่�ต้้องรับัผิดิชอบในความเสีียหายที่่�เกิดิขึ้้�น ระบบหรืืออุปุกรณ์ท์ี่่�ใช้้

ในการบัันทึึกข้อมููลสภาพการขัับขี่่�ของยานยนต์์อััตโนมััติิ หรืือ “กล่องดำ” 

สำหรับัยานยนต์์อัตัโนมัตัิ ิจำเป็็นต้้องมีีติดิตั้้�งไว้้ทุกุคันั และระบบที่่�ว่่านี้้�ต้้องได้้

มาตรฐานเพื่่�อให้แ้น่ใ่จว่า่ข้อ้มูลูต่่าง ๆ  มีีความถูกูต้องแม่น่ยำ จัดัเก็บ็อย่า่งครบถ้วนและปลอดภัยั มาตรฐาน IEEE 1616-2018 Recommended 

Practice for Vehicular Data Recording Devices และ IEEE 1616.1-2023 Standard for Data Storage System for Automated 

Driving (DSSAD)

	 มาตรฐาน IEEE 1616 และ IEEE 1616.1 กำหนดกรอบการทำงานสำหรัับระบบการบัันทึึกข้้อมููลการขัับขี่่�ในยานยนต์์อััตโนมััติิไร้้คนขัับ 

มาตรฐานนี้้�ระบุุประเภทของข้้อมููลท่ี่�ต้้องบัันทึึก รวมถึึงวิิธีีการบัันทึึก จััดเก็็บ และเข้้าถึึงข้้อมููล มาตรฐาน IEEE 1616 ช่่วยให้้แน่่ใจว่่าข้้อมููล 

การขัับขี่่�ที่่�มีีการบัันทึึกมีีความสอดคล้้องและเชื่่�อถืือได้้ ซึ่่�งช่่วยให้้สามารถวิิเคราะห์์และสืืบสวนอุุบััติิเหตุุได้้อย่่างมีีประสิิทธิิภาพ
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ภาพที่่� 3 “กล่่องดำ” สำหรัับยานยนต์์อััตโนมััติิ

ไร้้คนขัับมาตรฐาน IEEE 1616
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	 ประโยชน์ของอุุปกรณ์์หรืือระบบบัันทึึกข้อมููลสภาพการขัับขี่� 

ในยานยนต์์อััตโนมััติินี้้�มีีประโยชน์์มากมาย ได้้แก่่

	 	ก ารสืืบสวนอุุบััติิเหตุุ ข้้อมููลที่่�บัันทึึกไว้้สามารถใช้้เพื่่�อระบุุ

สาเหตุุของอุุบััติิเหตุุและกำหนดความรัับผิิดชอบได้้

	 	ก ารปรัับปรุุงความปลอดภััย การวิิเคราะห์์ข้้อมููลการขัับขี่�

สามารถช่่วยระบุุพื้้�นที่่�ที่่�มีีความเส่ี่�ยงและพััฒนามาตรการเพ่ื่�อลด 

ความเสี่่�ยงได้้

	 	ก ารพัฒันาเทคโนโลยีี โดยข้อ้มูลูที่่�รวบรวมได้ส้ามารถใช้เ้พื่่�อ

พัฒันาและปรับัปรุงุเทคโนโลยีียานยนต์อ์ัตัโนมัตัิไิร้ค้นขับัได้ ้ซ่ึ่�งจะเป็น็

ประโยชน์์ต่่อผู้้�พััฒนาและผลิิตยานยนต์์สมััยใหม่่

	 	ก ารประกัันภััย ข้้อมููลการขัับขี่่�สามารถใช้้เพื่่�อกำหนด 

เบี้้�ยประกัันภััยและประเมิินความเสี่่�ยงได้้

	 อนาคตของการบันัทึึกข้อมููลการขัับขี่่� เน่ื่�องจากยานยนต์์อััตโนมััติิ

จะกลายเป็็นเรื่่�องปกติิมากขึ้้�น อุุปกรณ์์บัันทึึกข้้อมููลการขัับขี่่�จึึงมีี

บทบาทสำคััญในการรัับรองความปลอดภััยและความน่่าเชื่่�อถืือของ

ยานยนต์์เหล่า่นี้้� มาตรฐาน IEEE 1616 และมาตรฐานอื่่�น ๆ  ที่่�เกี่่�ยวข้อ้ง

จะยัังคงมีีการพััฒนาอย่่างต่่อเนื่่�องเพื่่�อให้้แน่่ใจว่่าข้้อมููลการขัับขี่่� 

ที่่�บัันทึึกไว้้มีีความแม่่นยำและมีีประโยชน์์สููงสุุด


